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SP|ROL Czotowa Technologia Napedow

Potaczenie kontroli czestotliwosci, amplitudy i fazy
sprawia, ze napedy wibracyjne serii 2000 firmy SPIROL
wyprzedzajag konwencjonalne systemy podajnikow.

Cechy serii 2000:

Dwie niezalezne osie ruchu, pozioma i pionowa, co pozwala na:
* Niezalezng regulacje amplitudy w poziomie i w pionie
» Petng kontrole fazowg synchronizacji pionowej i poziomej osi ruchu
- Automatyczna kompensacja obcigzenia
- Zastosowanie odpowiedniej czestotliwosci wibracji systemu niezaleznej
od czestotliwosci zasilania gtdwnego
- Cyfrowe elementy sterujgce z ekranem dotykowym Interfejs cziowiek-
maszyna
- Wbudowana pamieé¢ moze pomiesci¢ do 50 réznych instrukciji
operacyjnych
- Wzmocnione kompozytowe sprezyny osi poziomej zapewniajg
optymalng wydajnos¢ i dtugg zywotnos¢ sprezyny
- Zaprojektowany do pracy z czestotliwoscig rezonansowg misy
- Komunikacja Ethernet i interfejs szeregowy RS-232
- Mozliwos¢ automatycznego odwrdcenia kierunku podawania
- Natychmiastowe awaryjne wytgczenie bezpieczenstwa dla zasobnika
Naped 12" §-2000z . Fynkcja wykrywania toru w linii
obrobiong misa - Diagnostyka poktadowa i monitorowanie btedow
- Jednostka kontrolna o klasie ochrony IP54

Korzysci z serii 2000:

- Predkos$¢ podawania ponad 2x wigksza niz w przypadku
konwencjonalnych systemow podawania
- Plynny, delikatny ruch posuwowy eliminuje uszkodzenia komponentéw
i znaczgco reukuje poziom hatasu
- Mozliwo$¢ wymiany mis na jednym napedzie
- Reczna jednostka sterujgca umozliwia uzytkownikowi tatwe i
ergonomiczne wykorzystanie wzroku i dzwieku do optymalizaciji
ustawien.
- Stata predkos¢ podawania i wydajnosc
- Eliptyczny profil ruchu misy zapewnia:
+ Plynny, wydajny ruch czesci
* Minimalizuje $cieranie misy i produktu
- Mozliwos¢ kompletnego opréznienia misy z jej zawartosci
- Zmniejszone zuzycie energii dzieki recyklingowi energii poprzez
wbudowany kondensator
- Mozliwosé pracy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara / przeciwnie do ruchu

[Sseirot]

Sterownik MARK VI
z opcjonalng reczng

wskazowek zegara bez konieczno$ci wprowadzania zmian mechanicznych jednostka sterujaca i
- tatwa nawigacja menu zdalnym wytacznikiem
- Sterowanie przez Internet, umozliwiajgce zdalne przegladanie i zmiane ustawien. awaryjnym
Trzy rozmiary pasujace do szerokiego spektrum zastosowan
WYSOKOSC SREDNICA NAPEDU MASA REAKCYINA | 112 ksyMALNA MASA | MAKSYMALNA SREDNICA
MODEL | \ ApEDU CALE (MM) CALE (MM) MAKSYMALNA  ADUNKU MISY PODSTAWOWE.
$REDNICA CALE (MM) CALE (MM)
S-2000 12 9.5- 11 12 (305) 15 (381) 60 LBS 15 (381)
(241 - 280) 27 KG
S-2000 18 95-12 17 (432) 24 (610) 140 LBS 24 (610)
(241 - 305) 63.5 KG
S-2000 24 11-125 24 (610) 32 (813) 180 LBS 32 (813)
(280 - 318) 82 KG




Lepsze niz konwencjonalne systemy zasilania

ZMIENNA CZESTOTLIWOSC

Wykres A przedstawia typowa reakcje amplitudy drgan konwencjonalnych napedéw na
zmiany czestotliwosci drgan wtasnych uktadu. W zwigzku z tym naturalna czestotliwos¢
rezonansowa musi by¢ dostrojona do czestotliwosci zrodta zasilania lub do niej
zblizona. Osigga sie to poprzez zmiane masy misy, sztywnosci sprezyn, lub obu
tych czynnikéw. W przypadku konwencjonalnych systeméw, wraz ze zmiang masy
produktu w bebnie i rozluznieniem sprezyn, wydajnos¢ podajnika ulega pogorszeniu.

Naped wibracyjny o zmiennym kacie SPIROL Series 2000 automatycznie wykrywa
naturalng czestotliwos¢ rezonansowg systemu podawania. Na tej podstawie system
generuje optymalng czestotliwos¢ napedu, aby zmaksymalizowaé wydajno$c¢. Jeston
catkowicie niezalezny od czestotliwosci gltdwnego zrédta zasilania i kompensuje zmiany
masy oraz rozluznienie sprezyn. W praktyce naped zwykle pracuje z czestotliwoscig
od 25 do 35 cykli. Praca przy lub w poblizu naturalnej czestotliwosci rezonansowej
zmniejsza zuzycie energii.

Wykres A

Zmienna czestotliwo$¢ eliminuje mechaniczne strojenie misy, umozliwiajac wymienne misy z jednym napedem. Nizsze

czestotliwosci pracy zmniejszajg uszkodzenia czesci, zuzycie misy i poziom hatasu.

ZMIENNA AMPLITUDA/KAT NACHYLENIA

Konwencjonalne napedy maja state pochylone sprezyny, ktére wibrujg stycznie ,B”,
gdy sa aktywowane (wykres B). Tor podawania bebna jest ustawiony pod katem ,C”.
llustracja po prawej stronie przedstawia wynikowg sktadowa pionowg ,D”. Element
ten musi byc taki, aby podawana czes$¢ znajdowata sige w powietrzu podczas cofania
toru i stykata sie z torem podczas jazdy do przodu. W przypadku konwencjonalnych
napeddw istnieje tylko jedna optymalna warto$¢ ,,D” i tylko jedna optymalna predkos¢
podawania. Zwigkszenie amplitudy ,B1” w celu zwigkszenia predkosci podawania
powoduje réwniez zwiekszenie sktadowej statej ,D1”, skutkujgc nadmierne odbijaniem
i nieefektywnym ruchem.

Naped wibracyjny o zmiennym kgcie SPIROL Series 2000 zawiera system kontroli
kata wibracji. Konwencjonalny ukfad sprezyn zostat zastgpiony przez dwa oddzielne
zestawy sprezyn - jeden w ptaszczyznie pionowej, a drugi w ptaszczyznie poziomej
(promieniowej). Skladowa pozioma ,A” w potaczeniu ze sktadowg pionowg ,D” daje
kat drgan ,B”. Jak wida¢ na ilustracji, zwiekszenie predkosci podawania do ,B1”
niekoniecznie zwieksza sktadowg pionowg ,D1” (wykres C).

Zmienna regulacja amplitudy umozliwia zwiekszenie predkosci podawania bez
nadmiernego odbijania i jego negatywnych skutkéw ubocznych, takich jak hatas i
problemy z orientacja.

Wykres B

Wykres C

Elektroniczna regulacja amplitudy jest réwniez uzywana do utrzymywania zadanejamplitudy. Czujnik umieszczony w jednostce
napedowej zapewnia ciggte sprzezenie zwrotne amplitudy do sterownika. Gdy poziom czesci w bebnie zmienia sig, sterownik
automatycznie dostosowuje poziomy mocy i czestotliwosci do napedu, aby utrzymac amplitude.

KONTROLA FAZ

Sterowanie fazowe reguluje zalezno$¢ czasowg miedzy poziomymi i pionowymi
komponentami napeddw, umozliwiajgc uzytkownikowi uzyskanie optymalnej predkosci
podawania i kontrolowanie jego kierunku (wykres D). Przesuniecie fazy o 180°
odwraca kierunek, a zatem napedy nie sg dedykowane do pracy w prawo lub w lewo,
ale moga by¢ uzywane w obu przypadkach. Powszechnym zastosowaniem funkcji
kontrolifazy jest zaprogramowanie napedu tak, aby automatycznie odwracatkierunek
podawania poprzez zmiane fazy na okreslony czas w celu wyrzucenia elementow o
nieprawidtowych rozmiarach lub usunigcia zacig¢.

Nieznaczna regulacja kontroli fazy powoduje eliptyczny ruch misy. Misa nie wraca po
swojej sciezce do przodu, ale raczej po nizszej $ciezce, oddalajgc sie od podawanych
czesci. Osiggnieto stan, w ktérym czesci stykajg sie z misg tylko od X" do ,Y”,
zwiekszajgc w ten sposob czas ruchu zawieszonego i predkos¢ podawania. Ruch
eliptyczny zapewnia ptynniejszg charakterystyke podawania, a takze separacje czesci.
Ma to kluczowe znaczenie dla skutecznego podawania delikatnych i lekkich czesci.

Wykres D
---- Cze$c¢ stykajgca sie z misg

—— Czesc¢ pozostaje w powietrzu, podczas
gdy misa cofa sie po eliptycznej Sciezce.



Inzynieria Biura Techniczne

s PI Ro L apl i kacji Europa SPIROL Polska

Warszawa
+48 510039 345
info-pl@spirol.com

SPIROL Zjednoczone Krélestwo
Corby, Northants, Anglia

+44 (0) 1536 444800
info-uk@spirol.com

SPIROL Ford

South Shields, Tyne & Wear, Anglia
+44 (0) 1914 540141
contactus@ford-engineering.com

SPIROL Francja
Saint-Léonard
+33(0) 326 36 3142
info-fr@spirol.com

SPIROL Niemcy
Monachium

+49(0) 894 111905 71
info-de@spirol.com

Zastosowanie: _ _ _ SPIROL Hiszpania
Firma zajmujgca sie montazem chciata automatycznie podawac i Barcelona
orientowa¢ syntetyczne korki z predko$cig 200 czesci na minute. +34932716428
. . info-ib@spirol.com
Korki te sg bardzo trudne do podawania ze wzgledu na lepkg
warstwe, ktéra pozostaje na powierzchni po procesie produkcyjnym. SPIROL Republika Czeska
i i i i ori i & i Tuchoméfice
Inne wyzwania obejmowaty poziom hatasu i orientacje czesci. +490 296 218 935

. ) ) . i info-cz@spirol.com
Konwencjonalny system podawania nie spetnitby wymagan A i
. ; [ meryki SPIROL International Corporation
montazysty w zakresie wydajno$ci. Connecticut USA
+1860 774 8571

Rozwigzanie: info@spirol.com
Inzynlerow_le S_I?IROL zalecili zafst_osowanle 18-caloyvej jednostki SPIROL Dywizja Podkiadk
napedowej serii 2000 ze sterownikiem dwuosiowym i 24-calowym Ohio, USA
bebnem wytadowczym wykonanym ze stali nierdzewnej. +1330920 3655
Zewnetrzne oprzyrzgdowanie misy w potgczeniu z automatycznym info@spirol.com
mechanizmem wahadtowym zostato zaprojektowane do SPIROL Kanada
orientowania czesci na torze grawitacyjnym. Gdy korki docierajg Windsor, Ontario
do koncowej sciany, cylinder powietrzny popycha je na boki w *1519974 3334
. . : . L . . info-ca@spirol.com
kierunku toru grawitacyjnego, skutecznie zmieniajgc ich orientacje
0 90 stopni. Czujnik wysokiego poziomu zapewnia staty przeptyw. SPIROL Meksyk
Apodaca, Nuevo Leén
. . . . 528183854390
Wysokowydajny system SPIROL Series 2000 osiggnat liniowa ;—lfo_mx@spiroLcom
predkos¢ podawania 440 cali na minute, co przektada sie na )
predko$¢ podawania 220 czeséci na minute, przekraczajac ﬁzg?ﬂ.'bgraé%y;'gau|o
wymagania montera o0 10%. +55 19 3936 2701

info-br@spirol.com

Azja SPIROL Chiny
Pacyfik Szanghaj

Aby upewnic sig, ze dysponujecie Paristwo aktualng specyfikacja i najnowszymi informacjami +86 (0) 21 5046-1451
y up g, ze dysponuj q specyfikacjg i najnowszy ) info-cn@spirol.com

prosimy o sprawdzenie materiatow na stronie www.SPIROL.pl.

SPIROL Malezja

. , Iskandar Puteri, Joh
SPIROL oferuje bezptatne wsparcie inzynieryjne. Pomozemy Panstwu w feg%aorﬁ;g%g ener

fazie projektowania oraz rozwigzemy wszelkie napotkane problemy, jak i info-my@spirol.com
zarekomendujemy metody zmniejszenia kosztéw w istniejgcych projektach.

Odwiedz zaktadke Ustuga Inzynierii Aplikacji na SPIROL..pl. SPIROL Korea

Seul, Korea Potudniowa
+82(0) 10 9429 1451
info-kr@spirol.com

" f-‘.- Wyswietl film SPIROL Series 2000
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